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© Energiefuhrungskette zum stationaren Fuhren von Leitungen 

® Zum stationaren Fuhren von Leitungen wird eine Ener- 
giefuhrungskette mit beweglichen Kettengliedern (2, 3, 4) 
vorgeschlagen. Die Kettenglieder (2, 3, 4) weisen jeweils 
wenigstens einen sich in Langsrichtung der Energiefuh- 
rungskette (1) erstreckenden Fuhrungsabschnitt (31) auf, 
der durch wenigstens eine Wandung (7, 8) begrenzt ist, 
die uber wenigstens einen Steg (5, 6) mit einem Zentral- 
korper (11, 12, 13) verbunden ist. Die benachbarten Ket- 
tenglieder (2, 3, 4) sind durch Gelenkverbindungen (9, 10) 
relativ zueinander raumlich auslenkbar, wobei jedoch we- 
nigstens zwei Kettenglieder (2, 3, 4) durch wenigstens ein 
Sperrorgan (27, 30) fluchtend starr miteinander verbind- 
bar sind. 
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Beschreibung 

Die Erfindung betrifft eine Energiefuhrungskette zum sta- 
tion aren Fiihren von Leitungen, mit Kettengliedern, die 
raumlich relativ zueinander auslenkbar sind. 5 

Durch die WO 96/35887 ist eine Energiefiihrungskette 
zurn stationaren Fuhren von Leitungen zwischen zwei orts- 
festen AnschiuBstellen bekannt, die aus mehreren gelenkig 
rniteinander verbundenen Kettengliedern bestehL Jedes Ket- 
tenglied weist wenigstens einen sich in Richtung der Ener- 10 
giefiihrungskette erstreckenden Fuhrungsabschnitt auf, der 
durch wenigstens eine Wandung begrenzt ist. Die Fiihrungs- 
abschnitte bilden einen Fiihrungskanal, in dem Leitungen 
anordenbar sind. Die Wandung ist iiber wenigstens einen 
Steg mit einem Zentralkorper verb unden, wobei die Zentral- 15 
korper nach der WO 96/35887 durch Gelenkverbindungen 
rniteinander verbunden sind, so daB benachbarte Kettenglie- 
der raumlich relativ zueinander auslenkbar sind. Energie- 
fiihrungsketten dieser Art sind auch durch die WO 93/05556 
und die EP 0 260 740 A2 bekannt 20 

Aufgrund der Ausgestaltung der bekannten Energiefuh- 
rungsketten zum raumlichen Fuhren von Leitungen ist eine 
Verlegung entiang einer vorgegebenen Verlegelinie ohne 
Stiitzeiemente, die die jeweiligen Kettenglieder mit einer 
An- oder Auflageflache verbinden, nur begrenzt moglich. 25 
Insbesondere kommt es bei einer horizontalen Verlegung 
der gelenkig rniteinander verbundenen Kettenglieder zu ei- 
nem Durchhangen des zwischen zwei Auflagepunkten lie- 
genden Abschnitts der Energiefuhrungskette. Ein solches 
Durchhangen wird aus asthetischen Griinden als nachteilig 30 
angesehen, insbesondere dann, wenn die Energiefiihrungs- 
kette zum Fuhren von Leitungen im Burobereich verwendet 
wird. 

Hiervon ausgehend, liegt der vorliegenden Erfindung die 
Aufgabe zugrunde, die bekannte Energiefuhrungskette so 35 
weiterzubilden, daB diese mit geringer Abweichung von ei- 
ner vorgegebenen Verlegelinie ohne zusatzliche Stutzstellen 
verlegbar ist. 

Diese Aufgabe wird erfindungsgemaB durch eine Ener- 
giefiihrungskette mit den Merkmalen des Anspruchs 1 ge- 40 
lost Vorteilhafte Weiterbildungen sind Gegenstand der Un- 
teranspriiche. 

Die erfindungsgemaBe Energiefuhrungskette weist Ket- 
tenglieder auf, die jeweils wenigstens einen sich in Langs- 
richtung der Energiefiihrungskette erstreckenden Fiihrungs- 45 
abschnitt aufweisen. Der Fuhrungsabschnitt eines jeden 
Kettengliedes ist durch wenigstens eine Wandung begrenzt, 
die iiber wenigstens einen Steg mit einem Zentralkorper ver- 
bunden ist. Die Kettenglieder sind durch Gelenkverbindun- 
gen rniteinander verbunden, so daB die benachbarten Ket- 50 
tenglieder raumlich relativ zueinander auslenkbar sind, Bei 
der erfindungsgemaBen Energiefuhrungskette ist die raumli- 
che Auslenkbarkeit wenigstens zweier Kettenglieder minde- 
stens teilweise sperrbar. Durch diese Sperrung wird ein im 
wesentlichen starrer Abschnitt der Energiefiihrungskette er- 55 
reicht der wenigstens zwei Kettenglieder umfaBt Hierdurch 
kann die Energiefuhrungskette mit geringer Abweichung 
und ohne zusatzlicher Stutzstellen endang einer vorgegebe- 
nen Verlegelinie verlegt werden. Insbesondere, wenn die 
Energiefuhrungskette horizontal zwischen zwei Auflage- 60 
punkten, die im Abstand zueinander liegen, verlegt werden 
soli, konnen die zwischen den Auflagepunkten liegenden 
Kettenglieder gesperrt werden, so daB der zwischen den 
Auflagepunkten liegende Abschnitt der Energiefuhrungs- 
kette sich wie ein starres Rohr verhalt Hierdurch wird ein 65 
Durchhangen der Kettenglieder zwischen den Auflagepunk- 
ten vermieden. 

Dadurch, daB die raumliche Auslenkbarkeit wenigstens 
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zweier Kettenglieder sperrbar ist konnen auch gekriimmte 
Abschnitte ausgebildet werden, so daB die in der Energie- 
fuhrungskette verlegten Leitungen dem durch die Ketten- 
glieder vorgegebenen Krummungsradius folgen, wodurch 
die Beanspruchung der Leitungen, insbesondere die Bruch- 
gefahr von elektrischen Leitungen, verringert wird. Die er- 
findungsgemaBe Energiefuhrungskette vereinigt in sich die 
Vorteile eines starren Kan als sowie die \brteile einer flexi- 
blen Verlegung von Leitungen. 

Um die Auslenkbarkeit wenigstens zweier Kettenglieder 
zu sperren, wird die Verwendung wenigstens eines Sperror- 
gans vorgeschlagen. Vorzugsweise ist das Spe morgan mit 
der jeweiligen Wandung wenigstens zweier Kettenglieder 
verbindbar. Das Sperrorgan ist starr ausgebildet Diese Aus- 
gestaltung der Energiefuhrungskette hat den Vorteil, daB die 
Auslenkbarkeit wenigstens zweier Kettenglieder mit kon- 
struktiv einfachen Mitteln verhinderbar ist 

Zur Fesdegung des Sperrorgans an den Kettengliedern 
wird vorgeschlagen, daB die Wandung wenigstens zweier 
Kettenglieder, vorzugsweise eines jeden Kettengliedes we- 
nigstens einen Halter aufweist Der Halter ist vorzugsweise 
an einer AuBenseite der Wandung ausgebildet Durch diese 
Ausgestaltung ist es moglich, wenigstens zwei Kettenglie- 
der starr rniteinander zu verbinden unabhangig davon, ob 
Leitungen in den Fiihrungsabschnitten der Kettenglieder 
verlegt worden sind oder nicht Diese bevorzugte Ausgestal- 
tung eignet sich insbesondere dann, wenn die Energiefuh- 
rungskette vorkonfektioniert, d. h. bereits mit den Leitungen 
bestuckt worden ist, vor Ort verlegt werden soil, so daB eine 
Anpassung der Energiefuhrungskette an die vorgegebene 
Verlegelinie mit einfachen Mitteln verwirklicht werden 
kann. Das Sperrorgan kann im wesentlichen stabformig aus- 
gebildet sein. Es kann mit mehreren Kettengliedern verbun- 
den sein. Das Sperrorgan kann im wesentlichen geradlinig 
ausgebildet sein. Soil die Energiefiihrungskette einen im 
wesentlichen gekriimmten Abschnitt aufweisen, so wird 
vorgeschlagen, daB das Sperrorgan wenigstens einen abge- 
winkelten Abschnitt aufweist. Hat das Sperrorgan mehrere 
relativ zueinander abgewinkelte Abschnitte, so bilden die 
mittels des Sperrorgans rniteinander verbundenen Ketten- 
glieder einen Polygonzug, der quasi einen gekriimmten Ab- 
schnitt der Energiefiihrungskette bildet Durch entspre- 
chende Ausformung des Sperrorgans sind neben Polygonzii- 
gen in einer Ebene auch im wesentlichen wendelformige 
Polygonziige moglich. 

Eine weitere vorteilhafte Weiterbildung der Energiefuh- 
rungskette kann dadurch erzielt werden, daB zwei benach- 
barte Zentralkorper durch wenigsten ein Sperrorgan starr 
rniteinander verbindbar sind. Diese Ausgestaltung hat den 
Vorteil, daB ein unbeabsichtigtes Losen der starren Verbin- 
dung vermieden wird. Zur starren Verbindung wenigstens 
zweier Zentralkorper wird vorgeschlagen, daB jeder Zentral- 
korper wenigstens einen Halter zur Festlegung wenigstens 
eines Sperrorgans aufweist. Der Halter ist vorzugsweise im 
Zentralkorper ausgebildet. Zur Vereinfachung der Form und 
somit auch der Herstellbarkeit der Sperrorgane wird vorge- 
schlagen, daB wenigstens zwei Halter fluchtend angeordnet 
sind. Dies erleichtert auch die Verbindung des Sperrorgans 
mit zwei Haltern. 

Der Halter weist vorzugsweise wenigstens eine Haltenut 
auf, in die wenigstens ein Abschnitt des Sperrorgans ein- 
bringbar ist Der Bereich des Sperrorgans, der in die Hal- 
tenut eingreift, ist so ausgestaltet, daB zwischen dem Halter 
und dem Sperrorgan eine formschlussige Verbindung ent- 
steht. Dies hat den Vorteil, daB bei einer auBeren Einwir- 
kung auf die Eneigiefuhrungskette das Sperrorgan sicher 
und zuverlassig mit dem Halter verbunden ist und eine Ver- 
schiebung zwischen dem Sperrorgan und dem Kettenglied 
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vermieden wird. 

Die Gelenkverbindung zweier benachbarter Kettenglie- 
der ist durch wenigstens eine in einem Endbereich eines 
Zentralkdrpers ausgebildete Gelenkpfanne und wenigstens 
einen an einem Endbereich eines benachbarten Zentralkdr- 5 
pers ausgebildeten Gelenkkopfes gebildet, der teilweise von 
der Gelenkpfanne umgeben ist. Bei einer solchen Gelenk- 
verbindung kann es sich urn ein zweiachsiges Zapfengeienk, 
insbesondere ein Kreuzgelenk, oder ein Kugelgelenk han- 
deln, wie dies aus dem Stand der Technik bekannt ist. 10 

Zur Speming der Gelenkverbindung wird bei einer weite- 
ren vorteilhaften Ausgestaltung der Energiefuhrungskette 
vorgeschlagen, daB das Sperrorgan in einem kanalformigen 
Halter, der in die Gelenkpfanne mundet, verschiebbar ange- 
ordnet ist, so daB das Sperrorgan zur Anlage an den Gelenk- is 
kopf bringbar ist. Das Sperrorgan begrenzt hierdurch die 
Bewegbarkeit der Gelenkkopfes in der Gelenkpfanne. Vor- 
zugsweise ist der kanalformige Halter im wesentlichen quer 
zur Langserstreckung des Zentralkdrpers ausgebildet, so 
daB die Gelenkverbindung auch dann arretierbar ist, wenn 20 
bereits Leitungen in den Fuhrungsabschnitten der Ketten- 
glieder verlegt sind. 

Um die Sperrwirkung moglichst einfach zu erreichen, 
wird vorgeschlagen, daB der kanalformige Halter sich durch 
wenigstens einen Steg und die mit dem Steg verbundene 25 
Wandung hindurch erstreckt. Hierdurch wird eine gute Zu- 
ganglichkeit zum Sperrorgan erreicht, da die Mundung des 
kanalformigen Halters nicht durch Leitungen, die im Fuh- 
rungsabschnitt verlegt sind, verstellt ist Ein weiterer Vbrteil 
kann auch darin gesehen werden, daB von auBen leicht er- 30 
kennbar ist, welche Gelenkverbindungen benachbarter Ket- 
tenglieder gesperrt sind oder nicht. 

Um eine Sperrung einer Gelenkverbindung zwischen 
zwei benachbarten Kettengliedern aufzuheben, wird vorge- 
schlagen, daB der kanalformige Halter sich durch zwei Stege 35 
und die mit den Stegen verbundene Wandung bzw. Wandun- 
gen hindurcherstreckt Der kanalformige Halter kann zum 
Fuhrungsabschnitt hin offen sein. 

Zur Verbesserung der Sperrwirkung des Sperrorgans wird 
vorgeschlagen, daB der Gelenkkopf wenigstens eine Anla- 40 
geflache aufweist, die das Sperrorgan zur Anlage bringt Der 
Gelenkkopf kann in Form eines Polyeders, insbesondere ei- 
nes regularen Polyeders, vorzugsweise eines Dodekaeders, 
ausgebildet sein. Durch diese Ausgestaltung kann die Ge- 
lenkverbindung durch das Sperrorgan gesperrt werden, wo- 45 
bei ein Auslenkwinkel zwischen zwei benachbarten Ketten- 
gliedern beibehalten bleibt. Alternativ hierzu kann das 
Sperrorgan keilformig ausgebildet sein. 

GemaB einer anderen vorteilhaften Ausgestaltung der 
Energiefuhrungskette wird vorgeschlagen, daB zwischen 50 
zwei benachbarten Zentralkorpern wenigstens ein Spalt aus- 
gebildet ist. Zur Sperrung der Gelenkverbindung zweier be- 
nachbarter Kettenglieder ist das Sperrorgan wenigstens teil- 
weise in den Spalt einbringbar, wodurch die Auslenkbarkeit 
der benachbarten Zentralkorper verringert wird. Vorzugs- 55 
weise entspricht die Hdhe des Sperrorgans der Hdhe des 
Spaltes, so daB eine vollstandige Sperrung der Gelenkver- 
bindung mdglich ist. Das Sperrorgan ist vorzugsweise mit 
wenigstens einem Zentralkorper losbar verbindbar. 

Zur Reduzierung der Bauteile der Energiefuhrungskette 60 
wird vorgeschlagen, daB die Gelenkverbindung wenigstens 
zweier Kettenglieder dadurch erreicht wird, daB zwei be- 
nachbarte Kettenglieder so zueinander verschieblich sind, 
daB in einer ersten Stellung die Kettenglieder voneinander 
beabstandet sind und in einer zweiten Stellung die Ketten- 65 
glieder wenigstens teilweise aneinander liegen. 

Bei solch einer Energiefuhrungskette wird vorgeschla- 
gen, daB der Gelenkkopf der Gelenkverbindung in der ersten 
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Stellung der Kettenglieder in der Gelenkpfanne und in der 
zweiten Stellung in einer der Gelenkpfanne nachgeordneten 
Gelenkkopfaufhahme angeordnet ist, wobei zwischen der 
Gelenkpfanne und der Gelenkkopfaufhahme ein DurchlaB 
ausgebildet ist, dessen lichte Querschnittsflache kleiner ist 
als eine maximale Querschnittsflache des Gelenkkopfes. 
Der Gelenkkopf ist hierbei unter Krafteinwirkung in die Ge- 
lenkkopfpfanne einbringbar. Hierdurch wird auch sicherge- 
stellt, daB der Gelenkkopf aus der Gelenkkopfaufnahme 
nicht unbeabsichtigt heraustritt und die Sr^rrwirkung aufge- 
hoben wird. 

Altemativ zu dieser Ausgestaltung wind ein Verbindungs- 
element vorgeschlagen, das an einem Ende den Gelenkkopf 
aufweist, und das dem Gelenkkopf gegenuberliegende Ende 
mit einem Zentralkorper verbunden ist Das Verbindungs- 
element und der Zentralkorper sind relativ zueinander ver- 
schiebbar und so miteinander verriegelbar, daB die benach- 
barten Kettenglieder in der ersten Stellung voneinander be- 
abstandet und in der zweiten Stellung wenigstens teilweise 
aneinander liegen. 

Vorzugsweise ist das Verbindungselement wahlweise in 
Eingrifr mit einem von wenigstens zwei Vorspriingen bring- 
bar. Die Vorspriinge sind im wesentlichen quer zur Langs- 
richtung des Zentralkdrpers ausgebildet Sie sind in Langs- 
richtung des Zentralkdrpers voneinander beabstandet. Der 
Abstand der Vorspriinge zueinander ist so gewahlt, daB die 
Kettenglieder auslenkbar sind, wenn das Verbindungsele- 
ment mit einem Vorsprung in EingrifT ist, wobei die Ketten- 
glieder wenigstens teilweise aneinander liegen, wenn das 
Verbindungselement mit dem anderen Vorsprung in EingrifT 
ist 

Bevorzugt ist eine Ausgestaltung der Energiefuhrungs- 
kette, bei der die Vorspriinge in einer sich in Langsrichtung 
des Zentralkorpers erstreckenden OfFnung ausgebildet sind. 
Bei dieser Ausgestaltung der Energiefuhrungskette greift 
das Verbindungselement in die Offtaung hinein. Die Vor- 
spriinge sind vorzugsweise umlaufend ausgebildet, wodurch 
eine Verschwenkbarkeit der Kettenglieder um eine Langs- 
achse des Zentralkorper ermdglicht wird. 

Fur den EingrifT des Verbindungselementes mit einem 
von wenigstens zwei Vorspriingen wird vorgeschlagen, daB 
das Verbindungselement Rastnasen zur Anlage an die Vor- 
spriinge aufweist 

Um die Kettenglieder aus einer ersten Stellung in eine 
zweite Stellung oder umgekehrt zu uberfuhren, wird vorge- 
schlagen, daB wenigstens eine Rastnase des Verbindungs- 
elementes an wenigstens einem fedemden Abschnitt des 
Verbindungselementes ausgebildet ist Vorzugsweise weist 
das Verbindungselement zwei in Form von langlichen La- 
schen ausgebildete federelastische Abschnitte auf, wobei je- 
der Abschnitt eine Rastnase aufweist. 

Die erfindungsgemaBe Energiefuhrungskette ist auch 
dazu geeignet mehrere Bundel von Leitungen zu fuhren. 
Die einzelnen Bundel, die wenigstens zwei Leitungen um- 
fassen, sind durch Stege voneinander getrennt Zur Vermei- 
dung von einer Vielzahl von Kettengliedern, die eine unter- 
schiedliche Anzahl von Stegen aufweisen, wird vorgeschla- 
gen, daB der wenigstens eine Steg an einem Ringelement an- 
geordnet, insbesondere angeformt ist und das Ringelement 
mit dem Zentralkorper verbindbar ist Hierdurch reduzieren 
sich auch die Herstellungskosten, da lediglich eine Form ei- 
nes Zentralkorpers fur die Ausbildung der Energiefuhrungs- 
kette notwendig ist Diese Ausbildung hat auch den Vorteil, 
daB die Wandung, die mit dem Steg verbunden ist unter- 
schiedlicher Gestalt sein kann. 

Vorzugsweise ist das Ringelement mit dem Zentralkorper 
losbar verbindbar. Hierzu wird vorgeschlagen, daB eine 
Stirnflache des Ringelementes wenigstens teilweise auf ei- 
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nem an einem AuBenmantel des Zentralkorpers ausgebilde- 
ten Kragen aufliegt, wobei der Zentralkorper und/oder das 
Ringelement wenigstens eine federnde Raste aufweist, die 
mit dem Ringelement bzw. mit dem Zentralkorper in Ein- 
griff bringbar ist. 

Altemativ zu dieser Ausgestaltung wird vorgeschlagen, 
da6 der Zentralkorper im wesentlichen kegelstampfiorrnig 
ausgebildet ist. Das Ringelement weist eine entsprechende, 
eine der AuBenkontur des kegelstumpflormigen Zentralkor- 
pers angepaBt OfThung auf. Zur Festiegung des Ringelemen- 
tes auf dem Zentralkorper ist ein am Zentralkorper ausgebil- 
deter Kragen vorgesehen, an dem die Stirnseite des Ringele- 
mentes anliegt, die die kleinere Querschnittsflache aufweist 

Vorzugsweise bestehen die Kettenglieder aus einem 
Kunststoff. Bevorzugt ist hierbei eine Ausbildung des Zen- 
tralkorpers, bei der der Zentralkorper durch wenigstens zwei 
Schalen gebildet ist. Zur Vereinfachung des Zusammenbaus 
des Zentralkorpers wird vorgeschlagen, daB die Schalen ge- 
ienkig miteinander verbunden sind. Die gelenkige Verbin- 
dung der Schalen kann vorzugsweise durch wenigstens ein 
Filmschamier erfolgen. Diese Ausgestaltung der Schalen 
mit dem Filmschamier kann einstuckig sein. 

Weitere Einzelheiten und Vorteile der Energiefuhrungs- 
kette werden anhand der in der Zeichnung dargestellten 
Ausfuhrungsbeispiele erlautert Es zeigen: 

Fig, 1 perspektivisch ein erstes Ausfuhrungsbeispiel einer 
Energiefuhrungskette, 

Fig, 2 perspektivisch ein Gelenkteil der Energiefuhrungs- 
kette nach Fig. 1, 

Fig. 3 perspektivisch ein Sperrorgan fur eine Energiefuh- 
rungskette nach Fig. 1, 

Fig. 4 die Energiefuhrungskette in einer Draufsicht 

Fig. 5 perspektivisch ein zweites Ausfuhrungsbeispiel ei- 
ner Energiefuhrungskette, 

Fig. 6 ein Sperrorgan fur eine Energiefuhrungskette nach 
Fig. 5, 

Fig. 7 perspektivisch ein drittes Ausfuhrungsbeispiel ei- 
ner Energiefuhrungskette mit Sperrorgan, 

Fig. 8 perspektivisch ein viertes Ausfuhrungsbeispiel ei- 
ner Energiefuhrungskette, 

Fig. 9 perspektivisch ein Sperrorgan fur die Energiefuh- 
rungskette nach Fig. 8, 

Fig. 10 ein flinftes Ausfuhrungsbeispiel einer Energiefuh- 
rungskette im Schnitt, 

Fig. 11 ein sechstes Ausruhrungsbeispiel einer Energie- 
fuhrungskette im Schnitt, 

Fig. 12 eine Schnittansicht einer Energiefuhrungskette 
nach Fig. 1 1 mit gesperrten Gelenkverbindungen, 

Fig. 13 ein siebtes Ausfuhrungsbeispiel einer Energiefuh- 
rungskette im Schnitt, 

Fig. 14 vergroBert im Schnitt einen Zentralkorper mit ei- 
nem Ringelement, 

Fig. 15 eine Momentaufnahme eines Verbindungsele- 
mentes mit einem Zentralkorper nach Fig. 13, 

Fig. 16 die Energiefuhrungskette nach Fig. 13 im Schnitt 
mit gesperrten Gelenkverbindungen, 

Fig. 17 ein achtes Ausfuhrungsbeispiel einer Vorrichtung 
im Schnitt, 

Fig. 18 die Energiefuhrungskette nach Fig. 17 mit ge- 
sperrten Gelenkverbindungen, 

Fig. 19 ein erstes Ausfuhrungsbeispiel eines Ringelemen- 
tes mit Stegen und Wandung in einer Draufsicht, und 

Fig. 20 ein zweites Ausfuhrungsbeispiel eines Ringele- 
mentes mit Stegen und Wandung in einer Draufsicht 

Fig. 1 zeigt ein erstes Ausfuhrungsbeispiel einer Energie- 
fuhrungskette 1 zum Fiihren von Leitungen. In der Darstel- 
lung nach Fig. 1 sind drei Kettenglieder 2, 3 und 4 darge- 
stellt, die gelenkig miteinander verbunden sind. Das Ketten- 


glied 2 weist einen Zentralkorper 11 auf. Der Zentralkorper 
U erstreckt sich in Langsrichtung der Energiefuhrungskette 
1. Der Zentralkorper 11 ist im wesentlichen kastenformig 
ausgebildeL Er weist einen im wesendichen rechteckformi- 
5 gen Querschnitt auf. Mit dem Zentralkorper 11 sind Stege 5, 
6 verbunden. Die Stege 5, 6 sind an den gegenuberliegenden 
Seiten des Zentralkorpers 11 ausgebildet. Jeder Steg 5, 6 er- 
streckt sich im wesentlichen quer zur Langsrichtung des 
Zentralkorpers 11. Mit jedem Steg 5, 6 ist eine Wandung 7, 8 

10 verbunden. Die Wandung 7, 8 ist konvex um den Zentral- 
korper 11 gekrummt. Wie aus der Darstellung nach Fig. 1 
ersichtlich ist, erstreckt sich die Wandung 7, 8 im wesentli- 
chen symmetrisch beidseits des Steges 5 bzw. 6. Die Wan- 
dung 7, 8 begrenzt einen Fiihrungsabschnitt 31. 

is Der Zentralkorper 11 weist an seinem einen Ende sich in 
Langsrichtung erstreckende Laschen 14, 15 auf. Die La- 
schen 14, 15 sind im Abstand zueinander ausgebildet und 
verlaufen im wesentlichen parallel zueinander. Die Lasche 
15 weist eine Gelenkpfanne 18 auf. Die Lasche 14 weist 

20 eine Gelenkpfanne 19 auf. An dem den Laschen 14, 15 ge- 
genuberliegenden Ende des Zentralkorpers 11 sind ebenfalls 
zwei sich in Langsrichtung des Zentralkorpers 11 erstrek- 
kende Laschen 16, 17 ausgebildet Auch die Laschen 16, 17 
weisen jeweils Gelenkpfannen 20, 21 auf. Die Lasche 15 

25 und die Lasche 17 sowie die Laschen 14 und 21 liegen je- 
weils in einer gemeinsamen Ebene. Die Gelenkpfannen 18, 
19, 20, 21 weisen bereichsweise einen kreisformigen Quer- 
schnitt auf. 

Die Kettenglieder 3, 4 sind gleich wie das Kettenglied 2 
30 aufgebaut. In der Darstellung nach Fig. 1 ist das Kettenglied 
3 gegenuber dem Kettenglied 2 bzw. dem Kettenglied 4 um 
die Langsachse 33 um 90° verdreht. Die Wandung 7 des 
Kettengliedes 2 uberlappt teilweise die Wandung 7 und 8 
des Kettengliedes 3. Die Wandung 8 des Kettengliedes 2 
35 uberlappt teilweise die Wandung 7 und 8 des Kettengliedes 
3. Entsprechende Uberlappungen der Wandung 7 und 8 sind 
auch zwischen dem Kettenglied 3 und 4 gegeben. 

Die Fig. 4 zeigt eine Draufsicht der in der Fig. 1 darge- 
stellten Energiefuhrungskette 1. Aus der Draufsicht ist er- 
40 sichtlich, daB die Energiefuhrungskette 1 vier kreissektor- 
formige Fuhrungsabschnitte31 aufweist, die durch die uber- 
lappenden Wandungen 7, 8 sowie die Stege 5, 6 der fluch- 
tend ubereinander angeordneten Zentralkorper 11, 12, 13 
begrenzt sind. 

45 In der Fig. 1 ist auch dargestellt, daB das Kettenglied 2 
tiber eine Gelenkverbindung 9 mit dem Kettenglied 3 ver- 
bunden ist. Die benachbarten Kettenglieder 2, 3 sind raum- 
lich relativ zueinander auslenkbar. Das Kettenglied 3 ist 
uber eine Gelenkverbindung 10 mit dem Kettenglied 4 ver- 
so bunden. Die benachbarten Kettenglieder 3, 4 sind relativ zu- 
einander auslenkbar. Bei der Gelenkverbindung 9 und 10 
handelt es sich um ein Kreuzgelenk. 

In der Fig. 2 ist ein Gelenkkorper 32 dargestellt, der Ge- 
lenkkopfe 24, 26, die auf einer gemeinsamen Achse 34 lie- 
55 gen, aufweist Der Gelenkkorper 32 weist ferner zwei auf ei- 
ner Achse 35 liegende Gelenkkopfe 25, 36 auf. Die Achsen 
34, 35 schneiden sich unter einem rechten Winkel. Die Ge- 
lenkverbindung 9 ist dadurch gebildet, daB der Gelenkkor- 
per 32 zwischen die Laschen 16, 17 des Zentralkorpers U 
60 eingebracht ist und die jeweiligen Gelenkkopfe 25, 36 durch 
die Einfuhrschragen 22 in die Gelenkpfanne 20 bzw. 21 ein- 
gebracht sind. Der Gelenkkorper 32 ist auch zwischen den 
Laschen 14, 15 des Kettengliedes 3 eingebracht. Der Ge- 
lenkkopf 24 ist in der in der Lasche 14 ausgebildeten Ge- 
65 lenkpfanne und der Gelenkkopf 26 in der in der Lasche 15 
ausgebildeten Gelenkpfanne 18 angeordnet Die benachbar- 
ten Kettenglieder 2, 3 sind um die Achsen 34, 35 ver- 
schwenkbar. 
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Die Gelenkverbindung 10 zwischen den benachbarten 
Kettengliedem 3, 4 ist gleichartig wie die Gelenkverbin- 
dung 9 ausgebildet. 

Die Auslenkbarkeit der Kettenglieder 2, 3 und 4 ist je- 
weils sperrbar. Zur Sperrung der Auslenkbarkeit ist in dem 5 
in der Fig. 1 dargestellten Aiisfuhrungsbeispiel in der Au- 
Benseite der Wandung 7 eines jeden Kettengliedes 2, 3 und 4 
ein eine sich in Langsrichtung der Energiefuhrungskette 1 
erstreckende Nut vorgesehen, die einen Halter 28 bildet 
Auch die Wandung 8 eines jeden Kettengliedes 2, 3 und 4 10 
weist an ihrer AuBenseite jeweils einen gleichartig ausgebil- 
deten Halter 29 auf. Die Auslenkbarkeit der Kettenglieder 2 
und 4 sowie des Kettengliedes 3 ist durch ein Sperrorgan 30 
gesperrt Bei dem Sperrorgan 30 handelt es sich urn ein stab- 
formig ausgebildetes Sperrorgan, das mil dem Halter 28 des 15 
Kettengliedes 2 und in dem Halter 28 des Kettengliedes 4 
verbunden ist Die Halter 28, 29 sind in Form einer Nut aus- 
gebildet, deren Querschnitt dem Querschnitt des Sperror- 
gans 30 entspricht Durch das Sperrorgan 30 ist die Auslenk- 
barkeit des Kettengliedes 3 vollstandig gesperrt. 20 

Um die Bewegungsmoglichkeit der drei Kettenglieder 2, 
3 und 4 zu sperren ist auch ein in der Fig. 3 dargestelltes 
Sperrorgan 27 vorgesehen. Das Sperrorgan 27 weist einen 
im wesentlichen rechteckfbrmigen Querschnitt auf. Das 
Sperrorgan 27 ist in einen Halter 38 einbringbar, wodurch 25 
die Gelenkverbindung 10 vollstandig gesperrt wird. Der 
Halter 38 ist durch einen Spalt gebildet, der durch die im 
wesentlichen parallel zueinander verlaufenden Laschen 14, 
15, bzw. 16, 17 den Gelenkkorper 32 sowie den Zentralkor- 
per 13 des Kettengliedes 4 begrenzt ist. Dadurch, daB die 30 
Gelenkverbindung 9 bzw. 10 eine zweiachsige Gelenkver- 
bindung ist, ist zur Begrenzung der Auslenkbarkeit um die 
jeweilige Achse jeweils ein Halter 37, 38 vorgesehen, in den 
jeweils ein entsprechendes Sperrorgan 27 einbringbar ist 
Der Halter 37, der im Zusammenwirken mit einem Sperror- 35 
gan 27 die Verschwenkbarkeit der benachbarten Kettenglie- 
der 2, 3; 3, 4 um die Achse 34 begrenzt, ist zwischen dem 
Zentralkorper 12, den Laschen 14, 15 bzw. 16, 17 und dem 
Gelenkkorper 32 ausgebildet. 

Die Auslenkbarkeit zweier benachbarter Kettenglieder 2, 40 
3; 3, 4 kann durch geeignete Auswahl von Sperrorganen und 
Haltem gesperrt werden. Zur Sperrung beispielsweise der 
Gelenkverbindung 10 konnen Sperrorgane 27 in den Halter 
27 und in den Halter 38 eingefuhrt werden. In dem darge- 
stellten Ausfuhrungsbeispiel nach Fig. 1 verbindet das 45 
Sperrorgan 30 die Kettenglieder 2, 4 miteinander. Durch ein 
einziges Sperrorgan 30 konnen auch mehr als zwei Ketten- 
glieder miteinander verbunden werden. 

Fig. 5 stellt ein weiteres Ausfuhrungsbeispiel einer Ener- 
giefuhrungskette 40 zum stationaren FUhren von Leitungen 50 
dar. Die Energiefuhrungskette 40 umfaBt eine Mehrzahl von 
gleichartigen Kettengliedem 41. Die Darstellung nach Fig. 
5 zeigt funf Kettenglieder 41, die gelenkig miteinander ver- 
bunden sind. Jedes Kettenglied 41 weist einen Zentralkorper 
42 auf, der einen im wesentlichen rechteckfbrmigen Quer- 55 
schnitt hat Andere Querschnitte des Zentralkorpers 42 sind 
moglich. An dem Zentralkorper 42 ist ein Steg 5 angeformt, 
der mit einer Wandung 7 verbunden ist Die Wandung 7 be- 
grenzt einen Fuhrungsabschnitt 31. Die Wandung 7 ist mit 
Abstand zu dem Zentralkorper 42 ausgebildet. Sie ist bogen- 60 
rormig. In der AuBenseite der Wandung 7 ist ein Halter 28 
ausgebildet, wie er bereits bei der Erlauterung des in der 
Fig. 1 dargestellten Ausruhrungsbeispiels beschrieben wor- 
den ist 

Der Zentralkorper 42 weist an seinem einen Ende einen 65 
langlichen Gelenkkopf 24 auf. Der Gelenkkopf 24 weist be- 
reichsweise einen kreisrormigen Querschnitt auf. Der Ge- 
lenkkopf 24 ist Ciber einen Hals 43 mit dem Zentralkorper 42 


verbunden. Die Breite des Halses 43 ist kleiner als der 
Durch messer des Gelenkkopfes 24. An dem dem Gelenk- 
kopf 24 gegeniiberiiegenden Ende des Zentralkorpers 42 
sind zwei sich unter einem Winkel von 90° schueidende Ge- 
lenkpfannen 18, 19 ausgebildet. Die Innenkontur der Ge- 
lehkpfannen 18, 19 entspricht im wesentlichen der AuBen- 
kontur des Gelenkkopfes 24. Die gelenkig miteinander ver- 
bundenen Kettenglieder 41 sind jeweils um die Langsachse 
33 um 90° versetzt angeordnet Die Wandungen 7 benach- 
barter Kettenglieder 41 uberiappen sich teilweise, so daB in 
einer Draufsicht die Energiefuhrungskette 40 eine der Fig. 4 
entsprechende Gestalt aufweist. 

Die benachbarten Kettenglieder 41 sind jeweils um eine 
Achse 34 bzw. 35 auslenkbar, wobei die Achsen 34, 35 sich 
in einer Projektion unter einem Winkel von ca. 90° schnei- 
den. 

Zwischen zwei benachbarten Kettengliedem 41 ist ein 
Sperrorgan 39, wie es in der Fig. 6 dargestellt ist, einfuhrbar. 
Das Sperrorgan 39 ist im wesentlichen U-formig ausgebil- 
det, wobei das Sperrorgan 39 an seinen freien Schenkeln 44 
einander zugewandte Rastnasen 45 aufweist. Die freien 
Schenkel 44 sind federelastisch. Das Sperrorgan 39 ist in ei- 
nen zwischen den benachbarten Zentralkorpern 42 ausgebil- 
deten Halter 28 einfuhrbar. Der Halter 28 ist durch die ein- 
ander zugewandten Stirnflachen benachbarter Zentralkorper 
sowie den Hals 43 begrenzt. Beim Einfuhren des Sperror- 
gans 39 in den Halter 28 umgreifen die Rastnasen 45 den 
Hals 43. Das Sperrorgan 39 umgibt den Hals 43 nahezu voll- 
standig. Die AuBenkontur des Sperrorgans 39 entspricht im 
wesentlichen der AuBenkontur des Zentralkorpers 42. 

Dadurch, daB die benachbarten Kettenglieder 41 jeweils 
um eine Achse 34 bzw. 35 relativ zueinander auslenkbar 
sind, ist zur Sperrung der Auslenkbarkeit der benachbarten 
Kettenglieder 41 jeweils nur ein Sperrorgan 39 notwendig. 

Start oder zusatzlich zu dem Sperrorgan 39 kann zur Be- 
grenzung der Auslenkbarkeit mehrerer Kettenglieder 41 ein 
stabformiges Sperrorgan 30 verwendet werden, wie dies in 
der Fig. 1 dargestellt ist. 

In der Fig. 7 ist ein drittes Ausfuhrungsbeispiel einer 
Energiefuhrungskette 46 zum stationaren Fuhren von Lei- 
tungen dargestellt. Die Energiefuhrungskette 46 umfaBt eine 
Mehrzahl von gelenkig miteinander verbundenen Ketten- 
gliedem 47. Jedes Kettenglied 47 weist einen im wesentli- 
chen zylinderformigen Zentralkorper 48 auf. Der Zentral- 
korper 48 ist iiber radial auswarts gerichtete Stege 5, 6 mit 
einer Wandung 7, 8 verbunden. Die Wandung 7 und die 
Wandung 8 sind kreisbogenformig ausgebildet. Sie be- 
schreiben jeweils einen Winkel von knapp 180°. Zwischen 
den freien Enden der Wandung 7 und der Wandung 8 ist je- 
weils ein Emfiihrspalt 50 zum Einfuhren nicht dargestellter 
Leitungen vorgesehen. Zur Erleichterung der Einfuhrung 
von Leitungen, die einen groBeren Durchmesser haben als 
der Spalt 50 breit ist, verjungen sich die Endbereiche der 
Wandung 7 bzw. 8 zum Einfuhrspalt 50, wodurch die Wan- 
dung 7, 8 im Bereich des Einfiihrspaltes 50 eine gewisse 
Hastizitat aufweist Die Kettenglieder 47 begrenzen jeweils 
zwei Fuhrungsabschnitte 31. 

Die Kettenglieder 47 sind identisch aufgebaut Der Zen- 
tralkorper 48 weist an einem freien Ende einen Gelenkkopf 
24 auf, der iiber einen Hals 43 mit dem Zentralkorper 48 
verbunden ist Das dem Gelenkkopf 24 gegenuberliegende 
Bade des Zentralkorpers 48 weist eine Gelenkpfanne 18 auf. 
Fig. 7 zeigt, daB die benachbarten Kettenglieder 47 mittels 
einer Kugelgelenkverbindung miteinander verbunden sind. 
Um die Auslenkbarkeit der benachbarten Kettenglieder 47 
zu sperren ist ein im wesentlichen ringformiges Sperrele- 
mente 49 vorgesehen, welches auf dem Hals 43 anordenbar 
ist. Durch das Sperrorgan 49 wird die Auslenkbarkeit be- 
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grenzt, wobei eine Rotation der einzelnen Kettenglieder 47 
um die Langsachse 33 moglich ist 

Die in der Fig. 7 dargestellten Kettenglieder 47 sind ein- 
stuckig ausgebildet Sie bestehen im wesentlichen aus 
Kunststoff. 

Eine Weiterentwicklung des in der Fig. 7 dargestellten 
dritten Ausflihrungsbeispiels zeigt das in der Fig. 8 darge- 
stellte vierte Ausruhrungsbeispiel einer Energiefuhrungs- 
kette zum stationaren Fiihren von Leitungen. Der prinzi- 
pielle Aufbau des in der Fig. 8 dargestellten Ausflihrungs- 
beispiels der Energiefuhrungskette 51 entspricht im wesent- 
lichen dem in der Fig. 7 dargestellten Ausruhrungsbeispiel 

Die Energiefuhrungskette 51 weist Kettenglieder 52 auf. 
Die Kettenglieder 52 weisen den gleichen Aufbau auf. Jedes 
Kettenglied 52 hat einen im wesentlichen zylinderfbrmigen 
Zentralkorper 53. Der Zentralkorper 53 weist an seinem ei- 
nen Ende einen sich in Langsrichtung des Zentralkorpers 53 
erstreckenden Hals 43, auf dem ein Gelenkkopf 24 angeord- 
net ist An dem dem Gelenkkopf 24 gegenuberliegenden 
Ende des Zentralkorpers 53 ist eine nicht dargestellte Ge- 
lenkpfanne 18 vorgesehen, die mit einem Gelenkkopf des 
benachbarten Kettengliedes 52 eine Gelenkverbindung bil- 
det. 

Der Zentralkorper 53 ist durch zwei Schalen 56, 57 gebil- 
det, die in einer gemeinsamen Langsebene 58 aneinander 
liegen. Durch die Schalen 56, 57 ist der Zentralkorper 53 als 
ein Hohlkorper ausgebildet Auf dem Zentralkorper 53 ist 
ein Ringelement 54 angeordnet, das radial auswarts gerich- 
tete Stege 5, 6 aufweist, die jeweils mit einer Wandung 7, 8 
verbunden sind. Die Verbindung des Zentralkorpers 53 mit 
dem Ringelement 54 kann kraft- und/oder formschliissig 
sein. Zur Positionierung des Ringelementes 54 auf dem Zen- 
tralkorper 53 weist das Ringelement 54 eine sich iiber we- 
nigstens einen Teil derLangserstreckung des Ringelementes 
54 verlaufende Nut 55 auf, in die ein an der AuBenflache des 
Zentralkorpers 53 ausgebildeter Vorsprung nineinragt. Das 
Ringelement 54 kann mehrere im Abstand zueinander aus- 
gebildete Nuten 55 aufweisen, wie dies aus der Fig. 8 er- 
sichtlich ist. 

Die Auslenkbarkeit der benachbarten Kettenglieder 52 
kann dadurch begrenzt werden, daB in den zwischen den be- 
nachbarten Zentralkorpem 53 ausgebildeten Spalt59, der ei- 
nen Halter fur ein in der Fig. 9 dargestelltes Sperrorgan 60 
bildet Die Hohe des Sperrorgans 60 entspricht der Hohe des 
Spaltes 59. Das in der Fig. 9 dargestellte Sperrorgan 60 ist 
im wesentlichen U-formig ausgebildet Altemativ kann 
auch ein Sperrorgan verwendet werden, wie es in der Fig. 7 
dargestellt ist Bei einem solchen Sperrorgan wird eine Ro- 
tationsmoglichkeit der Kettenglieder 52 um die Langsachse 
33 ermoglicht 

Die Ausgestaltung der Wandungen 7, 8 und der Stege an 
dem Ringelement 54 stellt ein Ausfuhrungsbeispiel dar. 
Diese konnen auch andere Formen oder Gestalt aufweisen. 
Beispielsweise kann die Wandung 7, 8 entsprechend der in 
der Fig. 7 dargestellten Ausfuhrungsform der Wandung 7, 8 
ausgebildet sein. Es ist nicht notwendig, daB jedes Ketten- 
glied 52 die gleiche Ausgestaltung der Wandung 7, 8 auf- 
weist 

In der Fig. 10 ist ein weiteres Ausfuhrungsbeispiel einer 
Energiefuhrungskette und zum Fiihren von Leitungen dar- 
gestellt Der prinzipielle Aufbau dieser Energiefuhrungs- 
kette entspricht dem Aufbau der Eneipefuhrungskette 51 
wie sie in der Fig. 8 dargestellt ist Auch diese Energiefuh- 
rungskette weist Kettenglieder 52 auf, die gelenkig mitein- 
ander verbunden sind. Jedes Kettenglied 52 weist einen 
Zentralkorper 71 auf, der durch zwei miteinander verbun- 
dene Schalen gebildet ist Auf dem Zentralkorper 71 ist ein 
Ringelement 54 angeordnet Der Zentralkorper 71 ist im we- 


sentlichen zylinderfSrmig ausgebildet Er weist in seinem 
dem Gelenkkopf 24 gegenuberliegenden Endbereich einen 
umlaufenden Kragen 66 auf, an dem eine Stimflache 67 des 
Ringelementes 54 anliegt Zur Festlegung des Ringelemen- 
5 tes 54 auf dem zylinderformigen Abschnitt 65 des Zentral- 
korpers 71 weist der Zentralkorper 71 eine fedemde Raste 
72 auf, die in Eingriff mit dem Ringelement 54 bringbar ist 
Die fedemde Raste 72 ist insbesondere in der Fig. 13 darge- 
stellt Das Ringelement 54 ist auf dem Abschnitt 65 des Zen- 

10 tralkorpers 71 zwischen dem Kragen 66 und einem Vor- 
sprung 73 der Raste 72 festgelegt. Dadurch, daB der Zentral- 
korper 71 als ein Hohlkorper ausgebildet ist, kann die Raste 
72 in den Innenraum des Zentralkorpers 71 gebogen wer- 
den, so daB das Ringelement 54 freigegeben wird und das 

15 Ringelement 54 von dem Zentralkorper 71 abgezogen wer- 
den kann. Die fedemde Raste 72 ist einstiickig mit einer 
Schale 56 bzw. 57 des Zentralkorpers 71 hergestellt Zur 
Festlegung des Ringelementes 54 konnen auf dem Umfang 
mehrere, vorzugsweise aquidistant zueinander angeordnete 

20 Rasten 72 vorgesehen sein. 

In den Fig. 11, 12 ist ein weiteres bevorzugtes Ausfuh- 
rungsbeispiel einer Energiefuhrungskette 61 zum stationa- 
ren Fiihren von Leitungen dargestellt Die Darstellung zeigt 
die Energiefuhrungskette 61 im Vollschnitt Die Energiefuh- 

25 rungskette 61 umfaBt mehrere Kettenglieder 62. Jedes Ket- 
tenglied 62 weist einen Zentralkorper 63 auf, der durch zwei 
Schalen 56 gebildet ist An einem Ende des Zentralkorpers 
63 ist ein Hals 43 ausgebildet, auf dem ein Gelenkkopf 24 
angeformt ist. Das dem Gelenkkopf 24 gegeniiberliegende 

30 Ende weist eine innerhalb des Zentralkorpers 63 ausgebil- 
dete Gelenkpfanne 18 auf, in die ein Gelenkkopf 24 eines 
benachbarten Zentralkorpers 63 einbringbar ist, wodurch 
eine gelenkige Verbindung zwischen zwei benachbarten 
Zentralkorpem 63 bzw. benachbarten Kettengliedem 62 ge- 

35 schaffen wird. 

Auf dem Zentralkorper 63 ist ein Ringelement 54 ange- 
ordnet, der zwei im wesentlichen radial auswarts gerichtete 
Stege 5, 6 aufweist. Die Stege 5, 6 liegen in einer gemeinsa- 
men Ebene. An den freien Enden eines jeden Stegs 5, 6 ist 

40 eine Wandung 7, 8 ausgebildet Wie aus der Fig. 11 ersicht- 
lich ist weist der Zentralkorper 63 einen im wesentlich ke- 
gelstumpfformig ausgebildeten Abschnitt 65 auf. Der kegel- 
stumpftormige Abschnitt 65 verjiingt sich zu dem Gelenk- 
kopf 24 hin. Das Ringelement 54 weist eine dem kegel- 

45 stumpffbrmigen Abschnitt 65 des Zentralkorpers 63 ent- 
sprechende Innenkontur auf, so daB der Innenmantel des 
Ringelementes 54 an dem AuBenmantel 64 des kegel- 
stumpftormigen Abschnitts 65 anliegt, Zur axialen Begren- 
zung des Ringelementes 54 auf dem Zentralkorper 63 ist im 

50 Bereich des kleinsten Querschnittes des kegelstumpfformi- 
gen Abschnitts 65 am AuBenmantel 64 ein umlaufender 
Kragen 66 ausgebildet, an dem eine Stirnflache 67 des Ring- 
elementes 54 anliegt Zur Anbringung des Ringelementes 
54 auf dem Zentralkorper 63 wird das Ringelement uber den 

55 Gelenkkopf 24 in Langsrichtung des Zentralkorpers 63 auf- 
geschoben, bis der Innenmantel des Ringelementes 54 an 
dem AuBenmantel 64 des kegelstumpfformigen Abschnitts 
65 anliegt und die Stimflache 67 hinter den umlaufenden 
Kragen 66 schnappt wodurch zwischen dem Ringelement 

60 54 und dem Zentralkorper 63 eine Kegelpressverbindung 
entsteht 

In der in der Fig. 11 dargestellten Energiefuhrungskette 
61 sind die Kettenglieder 62 relativ zueinander schwenkbar. 
Zur Sperrung der Auslenkbarkeit zweier benachbarter Ket- 
65 tenglieder 62 ist ein Sperrorgan 68 vorgesehen, welches ver- 
schieblich in einem kanalformigen Halter 69 angeordnet ist. 
Er durchdringt teilweise die Gelenkpfanne 18. In dem dar- 
gestellten Ausruhrungsbeispiel nach Fig. 1 1 erstreckt sich 
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der kanalformige Halter durch die Stege 5, 6 und die Wan- 
dungen 7, 8, so daB das Sperrorgan 68 sowohl von der Wan- 
dung 7 als auch von der Wandung 8 hier in oder aus dem ka- 
nalfbrmigen Halter 69 verschoben werden kann. 

Zur Arretierung der Gelenkverbindung zwischen zwei be- 
nachbarten Kettengliedern 62 wird das Sperrorgan 68 in den 
Bereich der Gelenkverbindung wenigstens teilweise einge- 
fuhrt Fig. 12 zeigt die Lage des Sperrorgans 68 innerhalb 
des kanalfbrmigen Halters 69, in der die Auslenkbarkeit be- 
nachbarter Kettenglieder 62 gesperrt isL Das Sperrorgan 68 
erstreckt sich in die Gelenkverbindung, wobei eine Flache 
des Sperrorgans 68 an eine Anlageflache 70 des Gelenkkop- 
fes 24 anliegt Dadurch, daB der kanalformige Halter 69 an 
seinen beiden Enden ofFen ist, ist eine einfache Zuganglich- 
keit zu dem Sperrorgan 68 gewahrleistet Dadurch ist es 
moglich, das Sperrorgan 68 aus dem Eingriffsbereich wie- 
der herauszuschieben, wodurch die Gelenkverbindung zwi- 
schen benachbarten Kettengliedern 62 aufgehoben werden 
kann. Statt eines beidseits offenen kanalfbrmigen Halters 69 
ist es auch moglich, einen einseitig offenen kanalformigen 
Halter 69 vorzusehen, wobei dann das Sperrorgan 68 vor- 
zugsweise einen Werkzeugeingriffsbereich hat, der in Ein- 
griff mit einem Werkzeug bringbar ist, welches in den kanal- 
formigen Halter 69 einfuhrbar ist, so daB das Sperrorgan 68 
aus dem Eingriffbereich der Gelenkverbindung herauszieh- 
bar ist. Durch entsprechende Ausgestaltung der Anlagefla- 
che 70 und des Sperrorgans 68 kann eine Sperrung der Ge- 
lenkverbindung zwischen benachbarten Kettengliedern 62 
erreicht werden, wobei zwei benachbarte Kettenglieder 62 
in einem ausgelenkten Zustand gesperrt werden. 

Fig. 14 zeigt ein weiteres Ausfuhrungsbeispiel einer 
Energiefuhrungskette 74 zum Fuhren von Leitungen. Bei 
dieser Energiefuhrungskette 74 sind wenigstens zwei be- 
nachbarte Kettenglieder 75 so zueinander axial verschieb- 
lich, daB in einer ersten Stellung die Kettenglieder 75 von- 
einander beabstandet wie dies in der Fig. 14 dargestellt ist, 
und in einer zweiten Stellung die Kettenglieder 75 aneinan- 
derliegen, wie dies in der Fig. 16 dargestellt ist 

Benachbarte Kettenglieder 75 sind durch ein Kugelgelenk 
miteinander verbunden. Jedes Kettenglied weist einen Zen- 
tralkorper 76 auf, der an einem Ende eine Gelenkpfanne 18 
und an einem anderen Ende einen Gelenkkopf 24 auf. Der 
Gelenkkopf 24 eines Kettengliedes 75 ist in die Gelenk- 
pfanne 18 eines benachbarten Kettengliedes 75 einbringbar. 
Der Gelenkkopf 24 ist iiber ein Verbindungselement 77 mit 
dem Zentralkorper 76 verbunden. Das Verbindungselement 
77 und der Zentralkorper 76 sind relativ zueinander entlang 
der Langsachse des Zentralkorpers 76 verschiebbar mitein- 
ander verriegelbar, daB die benachbarten Kettenglieder 75 in 
der ersten Stellung voneinander beabstandet sind, und in der 
zweiten Stellung die Kettenglieder 75 aneinander liegen. 
Das Verbindungselement 77 weist Rastnasen 78 auf, die mit 
einem Vorsprung 79 und einem Vorsprung 80 in Eingriff 
bringbar sind. Der Vorsprung 79 und der Vorsprung 80 sind 
radial einwarts in den als Hohlkdrper ausgebildeten Zentral- 
korper 76 gerichtet Die Rastnasen 78 sind radial auswarts 
gerichtet. Die Darstellung der Energiefuhrungskette 74 in 
der Fig. 14 zeigt, daB die Rastnasen 78 mit dem Vorsprung 
79 in Eingriff ist. In dieser Stellung des Verbindungselemen- 
tes 77 sind die benachbarten Kettenglieder 75 relativ zuein- 
ander auslenkbar. Zur Begrenzung der Auslenkbarkeit be- 
nachbarter Kettenglieder 75 wird das Verbindungselement 
77 in Langsrichtung des Zentralkorpers 76 gedriickL Eine 
Momentaufnahme wahrend dieses Vorgangs zeigt die Fig. 
15. Beim Hineinschieben des Verbindungselementes 77 in 
den Zentralkorper 76 werden die federelastischen Ab- 
schnitte 81 des Verbindungselementes 77 zusammenge- 
driickt, bis die Rastnasen 78 auf die Hone des Vorsprungs 80 


gelangen. Befinden sich die Rastnasen 78 unter dem Vor- 
sprung 80, so hat das Verbindungselement 77 mit dem Ge- 
lenkkopf 24 seine Endstellung erreicht, in der die benach- 
barten Zentralkorper 76 aneinander liegen, wie dies in der 

5 Fig. 16 dargestellt ist 

Die Sperrung der Auslenkbarkeit der benachbarten Ket- 
tenglieder 75, wie sie anhand des in der Fig. 14 dargestellten 
Ausfuhrungsbeispiels erfolgt kann auch bei Gelenkverbin- 
dungen erreicht werden, bei denen es sich nicht um Kugel- 

10 gelenkverbindungen handelt 

Auf dem Zentralkorper 76 ist ein Ringelement 54 ange- 
ordnet Das Ringelement 54 ist iiber Stege 5, 6 mit einer 
Wandung 8 verbunden. Die jeweilige Wandung 8 eines je- 
den Kettengliedes 75 begrenzt einen Fuhrungsabschnitt 31. 

15 Die Festlegung des Ringelementes 54 auf dem Zentralkor- 
per 76 erfolgt entsprechend der in der Fig. 13 dargestellten 
Weise. Der Zentralkorper 76 weist wenigstens eine in einem 
Schlitz federnde Raste 72 auf, die eine nach auBen gerich- 
tete Nase 73 aufweist Zwischen der Nase 73 und einem um- 

20 laufenden Kragen 66 ist das Ringelement 54 gehaltert 

In der Fig. 17 ist ein weiteres Ausfuhrungsbeispiel einer 
Energiefuhrungskette 82 zum Fuhren von Leitungen darge- 
stellt Die Energiefuhrungskette 82 umfaBt mehrere gelen- 
kig miteinander verbundene Kettenglieder 83. Die benach- 

25 barten Kettenglieder 83 sind so zueinander verschieblich, 
daB in einer ersten Stellung die Kettenglieder 82 voneinan- 
der beabstandet sind und in einer zweiten Stellung die Ket- 
tenglieder 82 aneinander liegen. In der Fig. 17 ist die erste 
Stellung der Kettenglieder 82 dargestellt. Fig. 18 zeigt die 

30 Kettenglieder 82 in der zweiten Stellung, in der diese anein- 
ander liegen. 

Jedes Kettenglied 82 weist einen Zentralkorper 83 auf, 
der an einem Ende einen Gelenkkopf 24 und an seinem ge- 
genuberliegenden Ende eine Gelenkpfanne 18 aufweist. In 

35 der ersten Stellung der Kettenglieder 82 sind die Gelenk- 
kopfe 24 in den Gelenkpfannen 18 der benachbarten Ketten- 
glieder 82 angeordnet, wie dies in der Fig. 17 dargestellt ist. 
Innerhalb eines jeden Zentralkorpers 83 ist eine weitere Ge- 
lenkkopfaufhahme 84 ausgebildet die der Gelenkpfanne 18 

40 axial vorgeordnet ist Zwischen der Gelenkpfanne 18 und 
der Gelenkkopfaufnahrne 84 ist ein DurchlaB 85 ausgebil- 
det, dessen lichte Querschnittsflache kleiner ist als die maxi- 
male Querschnittsflache des Gelenkkopfes 24. Werden zwei 
benachbarte, gelenkig miteinander verbundene Kettengiie- 

45 der 82 zusammengedruckt, so gelangt der Gelenkkopf 24 
durch den DurchlaB 85 in die Gelenkkopfaufnahrne 84. Der 
Verschiebeweg W des Gelenkkopfes 24, insbesondere des 
Zentrums Z des Gelenkkopfes entspricht der Spaltbreite S 
zwischen zwei benachbarten Zentralkorpem 83, so daB die 

50 benachbarten Zentralkorper 83 aneinander zur Anlage kom- 
men, wie in der Fig. 18 dargestellt ist Die Gelenkkopfauf- 
nahrne 84 entspricht in ihrer Innenkontur im wesentlichen 
der Innenkontur der Gelenkpfanne 18. Die Kettenglieder 82 
sind aber noch um die Langsache 33 verschwenkbar. Soil 

55 solch eine Verschwenkbarkeit auch begrenzt werden, so 
kann es zweckmaBig sein, an den oder in den aneinanderlie- 
genden Flachen benachbarter Zentralkorper 83 Rastmittel, 
beispielsweise in Form von Vorspriingen und Ausnehmun- 
gen auszubilden die in Umfangrichtung ineinandergreifen, 

60 wenn die Zentralkorper 83 aneinander liegen. 

Bei den in den Fig. 17 und 18 dargestellten Ausfuhrungs- 
formen der Energiefuhrungskette 81 sind zur Sperrung der 
Auslenkbarkeit benachbarter Kettenglieder 82 keine zusatz- 
lichen Bauelemente oder Bauteile notwendig. 

65 Die Kettenglieder konnen einstiickig ausgebildet sein. In 
dem in der Fig. 17 dargestellten Ausfuhrungsbeispiel ist das 
Kettenglied 82 zweiteilig. Es weist einen Zentralkorper 83 
auf, auf dem ein Ringelement 54 mit angeformten Stegen 5, 
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6 und Wandungen 7, 8 angeordnet ist Der Zentralkorper 83 
weist einen sich zum Gelenkkopf 24 verjiingenden koni- 
schen Abschnitt 65 auf. Im Bereich der kleinsten Quer- 
schnittsflache des Abschnitts 65 ist ein umlaufender Kragen 
66 ausgebildet, der als Anschlag fur eine Stimflache 67 des 
Ringelementes 54 dient Mit dem Zentralkorper 83 kann ein 
Ringelement 54 verbunden werden, an dein eine unter- 
schiedliche Anzahl von Stegen 5, 6 mit unterschiedlich an- 
geformten und ausgestalteten Wandungen 7, 8 ausgebildet 
sein konnen. In den Fig. 19 und 20 sind beispielhaft mogli- 
che Ausgestaltungen dargestellt. 

Bezugszeichenliste 

1 Energiefuhrungskette 
2, 3, 4 Kettenglied 
5, 6 Steg 
7, 8 Wandung 
9, 10 Gelenkverbindung 
11, 12, 13 Zentralkorper 
14, 15, 16, 17 Lasche 
18, 19, 20, 21 Gelenkpfanne 
22, 23 Einfuhrschrage 
24, 25, 26 Gelenkkopf 
27 Sperrorgan 
28, 29 Halter 

30 Sperrorgan 

31 Fuhrungsabschnitt 

32 Gelenkkorper 

33 Langsachse 
34, 35 Achse 
36 Gelenkkopf 
37, 38 Halter 

39 Sperrorgan 

40 Energiefuhrungskette 

41 Kettenglied 

42 Zentralkorper 

43 Hals 

44 Schenkel 

45 Rastnasen 

46 Energiefuhrungskette 

47 Kettenglied 

48 Zentralkorper 

49 Sperrorgan 

50 Einfuhrspalt 

51 Energiefuhrungskette 

52 Kettenglied 

53 Zentralkorper 

54 Ringelement 

55 Nut 
56, 57 Schale 

58 Langsebene 

59 Spalt 

60 Sperrorgan 

61 Energiefuhrungskette 

62 Kettenglied 

63 Zentralkorper 

64 AuBenmantel 

65 Abschnitt 

66 Kragen 

67 Stimflache 

68 Sperrorgan 

69 Halter 

70 Anlageflache 

71 Zentralkorper 

72 Raste 

73 Vorsprung 

74 Energiefuhrungskette 



16 695 C 1 

14 

75 Kettenglied 

76 Zentralkorper 

77 Verbindungselement 

78 Nase 

5 79, 80 Vorsprung 

81 Energiefuhrungskette 

82 Kettenglied 

83 Zentralkorper 

84 Gelenkkopfaufnahme 
10 85Durchla6 

Patentanspruche 

1. Energiefuhrungskette zum stationaren Fiihren von 
15 Leitungen, mit beweglichen Kettengliedern (2, 3, 4, 41, 

47, 52, 62, 75, 82), die jeweils wenigstens einen sich in 
Langsrichtung der Energiefuhrungskette (1, 40, 46, 61, 
74, 81) erstreckenden Fuhrungsabschnitt (31) aufwei- 
sen, der durch wenigstens eine Wandung (7, 8) be- 

20 grenzt ist, die uber wenigstens einen Steg (5, 6) mit ei- 
nem Zentralkorper (11, 12, 13, 42, 48, 53, 63, 71, 76, 
83) verbunden ist, wobei die benachbarten Kettenglie- 
der (2, 3, 4, 41, 47, 52, 62, 75, 82) durch Gelenkverbin- 
dungen (9, 10) relativ zueinander raumlich auslenkbar 

25 sind, dadurch gekennzeichnet, daB jedoch wenigstens 
zwei Kettenglieder (2, 3, 4, 41, 47, 52, 62, 75, 82) 
durch wenigstens ein Sperrorgan (27, 30, 39, 49, 60, 
68) fluchtend starr miteinander verbindbar sind. 

2. Energiefuhrungskette nach Anspruch 1, dadurch ge- 
30 kennzeichnet, daB wenigstens ein starres Sperrorgan 

(30) mit der jeweiligen Wandung (7, 8) wenigstens 
zweier Kettenglieder (2, 3, 4, 41) verbindbar ist. 

3. Energiefuhrungskette nach Anspruch 2, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Wandung (7, 8) wenigstens ei- 

35 nen Halter (28, 29) zur Aufnahme des Sperrorgans (30) 
aufweist. 

4. Energiefuhrungskette nach Anspruch 3, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB der Halter (28, 29) an einer AuBen- 

v seite der Wandung (7, 8) ausgebildet ist 

40 5. Energiefuhrungskette nach einem der Anspruche 1 

bis 4, dadurch gekennzeichnet, daB das Sperrorgan (30) 

stabformig ausgebildet ist 

6. Energiefuhrungskette nach Anspruch 1, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB zwei benachbarte Zentralkorper (11, 

45 12, 13, 42, 48, 53, 63) durch ein Sperrorgan (27, 39, 49, 
60, 68) starr miteinander verbindbar sind. 

7. Energiefuhrungskette nach Anspruch 6, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB jeder Zentralkorper (11, 12, 13, 42, 
48, 53, 63) wenigstens einen Halter (37, 38, 69) zur 

50 Festlegung wenigstens eines Sperrorgans (27, 39, 49, 
60, 68) aufweist. 

8. Energiefuhrungskette nach Anspruch 7, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB der Halter (38, 39, 69) im Zentral- 
korper (11, 12, 13, 42, 48, 53, 63) ausgebildet ist. 

55 9. Energiefuhrungskette nach Anspruch 1, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB wenigstens zwei Halter (28, 29) 
fluchtend ausgebildet sind. 

10. Energiefuhrungskette nach Anspruch 9, dadurch 
gekennzeichnet, daB der Halter (28, 29) wenigstens 

60 eine Haltenut aufweist. 

11. Energiefuhrungskette nach Anspruch 6, 7 oder 8, 
wobei die Gelenkverbindung (9, 10) durch eine in ei- 
nem Endbereich eines Zentralkorpers (11, 12, 13, 42, 
48, 53, 63, 71, 76, 83) ausgebildete Gelenkpfanne (18, 

65 19, 20, 21) und einen an einem Endbereich eines be- 
nachbarten Zentralkorpers (11, 12, 13, 42, 48, 53, 63, 
76, 83) ausgebildeten Gelenkkopf (24, 25, 26, 36), der 
teilweise von der Gelenkpfanne (18, 19, 20, 21) umge- 
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ben ist, ausgebildet ist, dadurch gekennzeichnet, daB 
das Sperrorgan (68) in einem kanalformigen Halter 
(69), der in die Gelenkpfanne (18) mundet, verschieb- 
bar angeordnet ist, und daB das Sperrorgan (68) zur An- 
lage an den Gelenkkopf (24) bringbar isL s 

12. Energiefuhrungskette nach Anspruch 11, dadurch 
gekennzeichnet, daB der kanalformige Halter (69) im 
wesentlichen quer zur Langserstreckung des Zentral- 
korpers (66) ausgebildet ist. 

13. Energiefuhrungskette nach Anspruch 11 oder 12, to 
dadurch gekennzeichnet, daB der kanalformige Halter 
(69) sich durch wenigstens einen Steg (5, 6) und die mit 
dem Steg (5, 6) verbundene Wandung (7, 8) hindurch 
erstreckt. 

14. Energiefuhrungskette nach einem der Anspriiche is 
1 1 bis 13, dadurch gekennzeichnet, daB der Gelenkkopf 
(24) wenigstens eine Anlagefache (70) aufweist, an die 
das Sperrorgan (68) zur Anlage bringbar ist. 

15. Energiefuhrungskette nach Anspruch 1, wobei die 
Gelenkverbindung durch eine in einem Endbereich ei- 20 
nes Zentralkorpers (83) ausgebildete Gelenkpfanne 
(18) und einen an einem Endbereich eines benachbar- 
ten Zentralkorpers (83) ausgebildeten Gelenkkopfes 
(24), der teilweise von der Gelenkpfanne (18) umgeben 
ist, ausgebildet ist, dadurch gekennzeichnet, daB der 25 
Gelenkkopf (24) in einer ersten Stellung der Ketten- 
glieder (82) in der Gelenkpfanne (18) und in einer 
zweiten Stellung in einer der Gelenkpfanne (18) nach- 
geordneten Gelenkkopfaufhahme (84) angeordnet ist, 
daB zwischen der Gelenkpfanne (18) und der Gelenk- 30 
kopfaufnahme (84) ein DurchlaB (85) ausgebildet ist, 
dessen lichte Querschnittsflache kleiner ist als die ma- 
ximale Querschnittsflache des Gelenkkopfes (24), und 
daB die zwei benachbarten Kettenglieder (75; 82) so 
zueinander verschieblich sind, daB in der ersten Stel- 35 
lung die Kettenglieder (75; 82) voneinander beabstan- 
det sind und in der zweiten Stellung die Kettenglieder 
(75; 82) aneinander liegen und sich gegenseitig sper- 
ren. 

16. Energiefuhrungskette nach Anspruch 1, wobei die 40 
Gelenkverbindung durch eine in einem Endbereich ei- 
nes Zentralkorpers (76) ausgebildete Gelenkpfanne 
(18) und einen an einem Endbereich eines benachbar- 
ten Zentralkorpers (76) ausgebildeten Gelenkkopfes 
(24), der teilweise von der Gelenkpfanne (18) umgeben 45 
ist, ausgebildet ist, dadurch gekennzeichnet, daB ein 
Verbindungseiement (77), das an einem Ende den Ge- 
lenkkopf (24) aufweist und das an dem dem Gelenk- 
kopf (24) gegeniiberliegenden Ende mit dem Zentral- 
korper (76) verbunden ist, wobei das Verbindungsele- 50 
ment (77) und der Zentralkbrper (76) relativ zueinan- 
der verschiebbar und so miteinander verriegelbar sind,' 
daB die benachbarten Kettenglieder (75) in der ersten 
Stellung voneinander beabstandet sind und in der zwei- 
ten Stellung die Kettenglieder (75) wenigstens teil- 55 
weise aneinander liegen und sich gegenseitig sperren. 

17. Energiefuhrungskette nach Anspruch 16, dadurch 
gekennzeichnet, daB das Verbindungseiement (77) 
wahiweise in Eingriff mit einem von wenigstens 
zweien Vorspriingen (79, 80) bringbar ist, die quer zur 60 
Langsrichtung des Zentralkorpers (76) ausgebildet und 

in Langsrichtung voneinander beabstandet sind. 

18. Energiefuhrungskette nach Anspruch 17, dadurch 
gekennzeichnet, daB die Vorspriinge (79, 80) in einer 
sich in Langsrichtung des Zentralkorpers (76) erstrek- 65 
kenden Offnung ausgebildet sind. 

19. Energiefuhrungskette nach Anspruch 17 oder 18, 
dadurch gekennzeichnet, daB die Vorspriinge (79, 80) 
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umlaufend ausgebildet sind. 

20. Energiefuhrungskette nach Anspruch 17, 18 oder 
1 9, dadurch gekennzeichnet, daB das Verbindungseie- 
ment (77) Rastnasen (78) zur Anlage an die Vorspriinge 
(79, 80) aufweist. 

21. Energiefuhrungskette nach Anspruch 20, dadurch 
gekennzeichnet, daB wenigstens eine Rastnase (78) an 
wenigstens einem federaden Abschnitt (81) des Ver- 
bindungselementes (77) ausgebildet ist. 

22. Energiefuhrungskette nach Anspruch 16, dadurch 
gekennzeichnet, daB der wenigstens eine Steg (5, 6) an 
einem Ringelement (54) angeordnet, insbesondere an- 
geformt, ist, und das Ringelement (54) mit dem Zen- 
tralkorper (53, 63, 71, 76, 83) verbindbar ist, daB eine 
Stirnflache (67) des Ringelementes (54) wenigstens 
teilweise auf einem an einem AuBenmantel (64) des 
Zentralkorpers (63, 71, 76, 83) ausgebildeten Kragen 
(66) aufliegt, wobei der Zentralkorper (63, 71, 76, 83) 
und/oder das Ringelement (54) wenigstens eine fe- 
dernde Raste (72) aufweist, die mit dem Ringelement 
bzw. mit dem Zentralkorper in Eingriff bringbar ist 

23. Einrichtung nach Anspruch 22, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB der Zentralkorper (53, 63, 71, 76, 83) 
durch zwei Schalen (56, 57) gebildet ist. 

24. Einrichtung nach Anspruch 23, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Schalen (56, 57) uber ein Filmschar- 
nier miteinander gelenkig verbunden sind. 
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